Elektrischer Stellantrieb

Electric actuator
ANeKTPOnpPUBOA,

5114-7010

Elektrischer Stellantrieb fiir Regel- und Absperrven-

tile

. Nachlauffreier und blockierfester Stopmotor

. bequeme Handverstellung

. mechanische Hubanzeige

Optional

e Ansteuerung durch 3-Punkt Schrittregler Einheits-
signal 0/4..20 mA, 0..10 V
(Feldbus auf Anfrage)

e Ausriistung mit Zusatzgeraten

Electric actuator for modulating control and on/off
valves

e  selflocking and stall-proof stop-motor

e  easy to use manual operation

e valve position indicator

Options

. input signal alternatively 3-term step signal or
analogue 0/4..20mA, 0..10V
(field bus on reguest)

e further accessories available

Baureihen
Series
Cepus

o ST 5114

AneKTponpuBoA AnA ynpaeneHus perynupyrowen u
3anopHoIi apmaTypoit

[JBUrarTesib ¢ CaMobIIOKMPOBKOI

11 3aLYWTON OT NOTEPH CKOPOCTH
MpOCTOTa PY4HOTO YNPaBIeHs
[laT4VIK MONIOXKeHA apMaTypbl

Onuwm

ynpaBnexue Yyepes TPEXCTYNeHYaTbIn
KOHTponnep, aHanorosbli curHan 0/4.20 mA, 0.. 10
B
(noneBast LWHa Mo 3anpocy)

B HaNnW4mu [ONOMHUTENbHAN

dypHuTypa



Elektrischer Stellantrieb
Electric actuator
AnekTponpuBog

Technische Daten / Technical specification / TexHuyeckue gaHHble

5114-7020

Type / type / type ST5114- 55 a7 | A7 | 54 | 36 | 16
Regelkraft / operational force / ycunue ynpaenenus 10 kN

Stellweg / stroke / xon max. 80 mm

Stellgeschwindigkeit / speed / ckopocTb mm/s mm/c 0,28 0,44 0,88 0,28 0,44 0,88
Leistungsaufnahme / Power consumption VA 46 80 80 32 66 66
| notpebnexue sHeprum

Motorspannung / power supply / anekTponuTaHue

24V, 115V, 230V, 50/60 Hz *

3-400V

Betriebsart / motor rating standard / pexwm akcnnyatauum
pBuratens

Schalthaufigkeit kurzzeitig 2 S/sek./ short-time 2 steps /sec.
YacToTa BKITHO4eHNi (KpaTKoBpeM. pexim) 2 Luara B Cex.

Endlagenschalter / limit switches / koHLeBbIe BbIknoYaTenu

100 % ED (-55/-54)

Zusétzliche Wegschalter / additional limit switsches / contacteurs
de course supplementaire

2 Wegendschalter

Ha KpYTALWIA MOMEHT + 1 Ha nepemelLerre

Schutzart/ protection rating/ knacc sawutbl

IP 55, DIN VDE 0470

Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Temneparypa
OKpYXatoLLen cpefbl

-20°C...+60°C

Einbaulage / mounting position / nonoxeHue ycraHoBKu

Beliebig, jedoch Antrieb nicht nach unten héngend / any, except upside down / nto6oe,

Kpome nepeBepHYTOro (NpUBOAOM BHU3)

Kabeleinfiihrung / cable glands / Beog kabens

4xM20

Gewicht / weight / Bec

10,3 kg

*Bei 60 Hz erhdht sich die Stellgeschwindigkeit und die Leistungsaufnahme um 20 %

For operation at 60 Hz the speed and power consumption increased by 20 %
Mpu 60 'y yBenuumBaeTcs ckopocTb 1 noTpebnerne aHeprum Ha 20%

Zusitzliche Ausstattung / Optional accessories / Akcecc

yapb! (qononHutennHoe 060pyaoBaHue)

komnoHeHTbl/ Mit TUV/Bauteilprifung / with TUV component mark/

Type / type / type

Potentiometer / potentiometer / potentiomeétre Max. 2 200, 500, 1k, 5k Ohm
Potentiometer / potentiometer / MoTeHwmomeTp Max. 2 200, 500, 1k, 5k Ohm
TaHaemHoe (nocnefosatensHoe) ucnonHewme/ Tandem Ausfiihrung / ' B

tandem version / "

Potentiometer / potentiometer / MoTexumomeTp ¢ ceptudmkatom TUV Ha Max. 2 1000, 5000 ohm

Stellungsmelder / position indicator / no3uLuoHHbIA cUrHanuaatop MU 4522, 3-Leiter / 3-wire | Ausgang / sbixopHoi curHan (0)4...20 mA
MU 4524, 2-Leiter / 2-wire 0.10V
2-fach Dreh\{vinkelmersumformer MU 4586 Eingang / Input / BxogHoit curHan 4..20mA, 2.10V
Double rotation angle transducer contactless Ausgang / output / BEIXOAHOMCHTHanN 4.20mA. 2.10V
[lBoitHo# Npeobpa3soBatenb yrna BpaLleHnsi, 6eCKOHTaKTHbIi T
Analoge Stellungsregler /analoge positioner / aHanorosbiii no3uLoHep RE 3442 Eingang / Input / Bxoao# curHan 0)4..20 MA 0..10 V
Ausgang / output / BbIXofHoCHHanN
Digitale Stellungsregler / digital positioner / LudpoBoii nosuumoHep RE 3446 Eingang / Input / BxogHo# curHan (0)4..20 mA 0..10 V
Ausgang / output / BbIXoAHOACKrHaN 4.20mA, 2...10V
Bussystem CAN-Open BS 4591 Eingang / Input / BxogHo# curHan 4.20mA, 2.10V
Cucrena win CAN-Open Ausgang / output / BbixoaHoitcurHan | 4. 20 mA, 2..10 V
Profibus DP / Bussystem BS 4581 Eingang / Input / BXopHo# curHan 4.20mA, 2.10V
Cuctema ww Profibus DP Ausgang / output / BeixopHoicHTHan | 4. 20 mA, 2..10 V
Potentiometer / potentiometer / potentiométre Eingang / Input / BXOHOt cirHan 4.20mA 2.10V
RE 3581 S
4

Ausgang / output / BbIxoaHoCrHaN L.20mA, 2.10V

Potentiometer / potentiometer / MoTeHunomeTp
TaHgemHoe (nocnegosatensHoe) ucnonHeHue/ Tandem Ausfiihrung /
tandem version /

Zulauf- oder Ablaufregelung
PerynuposaHvie NoToka Ha BXOfE Uriv Ha BbIXoae

Potentiometer / potentiometer / MoTexuuomeTp ¢ ceptudmkatom TUV Ha
komnoHeHTbl/ Mit TUV/Bauteilprifung / with TUV component mark/

24V, 115V,230V,8 W




Elektrischer Stellantrieb
Electric actuator
AnekTponpuBog

Funktion

Ein blockierfester Wechselstrom Stopmotor treibt tiber
ein Stirnradgetriebe eine Hubspindel an. An der die
Hubbewegung ausfiihrenden Spindelmutter ist iiber eine
vorgespannte Federkupplung die Ventilspindel mit dem
Ventilkegel befestigt. Erreicht der Ventilkegel die End-
lage, so kann die Getriebespindel bis zur Abschaltung
durch die Endschalter weiter bewegt und damit eine
definierte SchlieRkraft erzeugt werden.

Durch Driicken des Handhebels kann der Motor aus-
und das Handrad eingekuppelt werden.

Fr die Antriebe werden ausschlieBlich magnetisch ge-
bremste nachlauffreie Stopmotoren verwendet. Diese
Motoren sind blockierfest und benétigen keinen Uber-
lastschutz. Sofern bei einzelnen Typen die véllige
Blockierfestigkeit nicht gewahrleistet ist, sind Ubertem-
peraturausléser eingewickelt und potentialfrei heraus-
gefiihrt.

Sonderausfiihrungen

Die Antriebe der Baureihe ST 511__-__sind mit Anbau-
teilen und Abmessungen passend zu verschiedensten
Armaturenfabrikaten lieferbar.

AuRer den listenmaRigen Motoren kénnen Sondermoto-
ren fur andere Spannungen geliefert werden.

Zusitzliche Ausstattung
Stellungsriickmeldung:

Die Stellung des elektrischen Antriebes kann durch ein
ohmsches Signal oder durch ein Messumformer in 2-
Leiter oder 3-Leitertechnik als elektrisches 4-20 mA
Signal an die Leitwarte weitergegeben werden.

Stellungsregler:

Durch den Einsatz eines Stellungsreglers wird der
Antrieb entsprechend dem Eingangssignal auf den
vorgegebenen Hub positioniert.

Der Ist-Hub kann als Einheitssignal aus dem Antrieb
herausgefiihrt werden.

Mit dem digitalen Stellungsregler sind dar{iber hinaus
noch weitere Funktionen wie Selbstinitialisierung,
Selbstadaption und Funktionsiberwachung mdglich
(siehe Datenblatt Stellungsregler RE 344 _).

Heizwiderstand:
Zum Schutz der elektrischen Einrichtungen beim Ein-
satz der elektrischen Antriebe in Umgebungen mit

Taupunktsunterschreitung (z.B. im Freien), ist der
Einbau einer Heizung erforderlich

Function

A spindle is driven by a stall-proof AC-motor via a gear.
The actuator coupling incorporates a disc spring ar-
rangement allowing some actuator over-travel after the
valve is fully closed. This ensures tight valve shut-off. By
pressing the lever of the handwheel the motor is discon-
nected and the actuator can be operated manually.

Magnetically braked, non overriding motors are used
exclusively for actuators. These motors are stall-proof
and do not require any overload protection. If the
complete stall-proof system is not guaranteed in individ-
ual models, overtemperature tripping devices are
located in the coil and are designed to be potential-free.

Options

Actuators of the ST 511__-__series are available with
connections and fittings in dimensions suitable to fit a
wide range of valve configurations.

In addition to the motors listed above, motors for special

voltages are available.

Additional Options
Position indicator:

The position of the electric actuator can be signalised by
a potentiometer or through a position indicator with two
or three wire technique with a standard 4-20 mA output
signal.

Positioner :

The positioner sets the stroke of the actuator according
to the input signal.

The actual stroke can be taken with the output signal to
aDDC.

With the digital positioner additional features are avail-
able as self initialisation, self adaptation, self monitoring
(see separate data sheet positioners RE 344_).
Heating:

Heating is recommended to protect the electrical parts
of the actuator against condensation.

5114-7030
|

HasHayeHue

LUnnHAens NPUBOAUTCS B ABIKEHWE [BUrATENEM
MEPEMEHHOTO TOKa C 3aLLTON OT NOTEPU CKOPOCTY Yepe3
pegyktop. MychTa npuBozia BKMiovaeT B ce6st NpyKHHOe
YCTPOWCTBO, OMyCKAtOLLIEe HEKOTOPBIN Nepeder npueoaa
riocrie MoMHOTO 3aKPbITUS apMarTypbl. JTo obecneumsaeT
repMETUYHOE 3akpbITve KraraHa. Haxatvem pbivara
MaxoBlika ABUraTesb OTCOBAMHSETCS, W MPUBOZ MOXET
YNPaBMSTHCS BPYUHYHO.

[lBuratenu ocHaLLieHb! MarHuTH5IM TOpMO30M. OHm
3aLLVILLEHBI OT OCTAHOBKY 1 He TpebyIoT 3aLyTbl OT
neperpysku. Ecnu komnnexcHas sawyyra He
npeaycMOTpeHa B OTAEMbHbIX MOAENsX, pacLiennsiolLye
MexaHu3Mbl, AeiCTBYHOLLIE NP M3BbITKE TemnepaTypbl,
HaxodATCs B 3MEEBMKe 1 ABNAIOTCA 6e3noTeHLMaNbHBIMA.

Onuwm

MpvBoabl cepum ST 511__ - moryT npegnaratses ¢
COEAVHEHNAMM 1 CDYPHUTYPOIR Pa3MEPOB, MOAXOASLLNX ANs
LLIMPOKOTO [iuanasoHa apMarypbl. B jononHeHue k
BbILLEOMMCAHHBIM [ABUraTENsIM B HANM4MY TaloKe MMEIOTCS
[LBUraTeny Ans HeCTaHAAPTHOIO HAMPSHKEHMS.

[ononHutenbHbie onuun
[laTunk nonoxeHus::

TomnoXeHIe SMEKTPONPUBOAA MOXET CHTHaNUUPOBATLCS
MOTEHLMOMETPOM WM YEPEe3 AaT4MK MONOKEHNS], C
MOMOLL{bIO [3BYX- AN TPEXTPOBOAHOI TEXHOMOMM,
CTaHAAPTHbIM BbIXOAHbIM CUTHANOM.

TMoauuyoHep:

TosvLyoHep YCTaHaBMMBAET X0/ MPUBOAA B COOTBETCTBIN
CO BXOfHbIM CUTHArOM.

aKTdeckan AnvHa Xxopa MoxeT ObiTb ronydeHa oOT
BbIXofHoro curHana (YY)

C LMchpOBLIM MONLMOHEPOM BO3MOXHbI AONOMHUTENBHbIE
byHKLM, HaNpyMep, camoaKT1BaLWs, camoafanTaLys,
CamoynpaBreHue (CM. OTAEMbHYIO CrieLMdMKaLMIO MO
nosuumorepam RE 344).

HarpeBaTenbHbIit pe3VCTOPHBIN AMIEMEHT:

OBorpeB pekoMeHA0BaH [ 3aLLWTbI AMEKTPUYECKUX
yacTel NpuBoLa NPy HAKOMMEHMM KOHAEHCATa BHYTPH
npvBoaa (HanpuMep, Ha OTKPLITOM BO3MyXE).



Elektrischer Stellantrieb 5114-7040
Electric actuator
AnekTponpusog |

Massblatt / dimension sheet / PaamepHblit YepTex

Freilassen zum Abnehmen der Haube
Keep clear for haood remove
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Elektrischer Stellantrieb 5114-7050
Electric actuator

AnekTponpusog |

Elektrischer Anschlussplan / Terminal connection Cxema anekTpocoeanHeHui

,uOI'IOJ'IHVITeJ'IbHaFI npoBodka AnA NpuBOA0B C TEPMOBbLIKMKOHATENEM

Standard ST 5114/15 (Durchgangsventil/Verteilventil) Standard ST 5114/15 (Durchgangsventil/Verteilventil)

Zusétzliche Verdrahtung fur Antriebe

mit Thermoschalter:

Additional wiring necessary for actuators
with temperature switch:

Cablage additionelle pour actuateur avec
interupteur thermique:

4 ST 5114-17 @
ST 5114-37
ST 5114-16 L
ST 5114-36
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F—— Laufrichtung vom Antrieb

K4 X Uberprifen!
Wendeschu!z4 MpoBepbTe HanpaBnexue xopal
N L oke Kb kel | A Lo
Auf Zu K* KY
— L =
Standard ST 5114/15 (Mischventil) Standard ST 5114/15 (Mischentil)
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Laufrichtung vom Antrieb

K# i Uberprufen!
Wendeschitzg - Do test direction of travel
3 K¢ K : '\
N Lo ) CR A} MpoBepbTe HanpaBneHue xopaa!




Elektrischer Stellantrieb 5114-7060
Electric actuator

AnekTponpusog |

Zubehor/Accessories/Accessoires

R
28V POT 1

0%

100 %|

RE 3442

MU 4522 N K# Kv

T ufks[es] [s1]62[s3]

mA

L5 | 46 | LT

POT 1 POT 2 HZ oot

Input 4

100 % 100 %

DT Hs |

24| 25| 26 27128 |29 31|32 ‘PE‘N ‘ L‘65‘66‘67‘68‘69

L.20 mA

Oufput 19 v
01t]..20 mA

0
GND

b =L b

Wegschalter Endlage AUF POT Potentiometer c Kondensator
limit switch Open position potentiometer Capacitor
KoHuesom OTKpbITOE NONIOXEHWE lMoTeHumomeTp KoHaeHcaTop
BblKMtoYaTenb
Wegschalter Endlage ZU HZ Heizwiderstand L1 Zulauf/ Riicklaufspule
limit switch Close position heater KatyLuka npsimon 1
KoHuesom 3aKpbITOE NONOXEHNE O6orpeaTenb oBpaTHol NepemoTkm
BblKMtoYaTenb
Wegschalter Meldung von Zwischenstellungen MU MeRumformer B1 Thermoschalter
limit switch Intermediate position position indicator Temperature switch
KoHuesom [pomexyTouHoe NomnoxeHue V13amepuTenbHbIit npeobpasoBatens/ TepmoBbIkntovaTens
BblKMtoYaTenb [aTumK NONOXEHMS
Wegschalter Meldung von Zwischenstellungen RE Stellungsregler
limit switch Intermediate position Positioner
KoHuesom [pomexyTouHoe NomnoxXeHue MoauymoHep
BblKMtoYaTenb
Achtung Note BHumanme:
Verbindlich ist dem Antrieb beigefiigter An- Binding is only the wiring diagram enclosed to O6paTiTe BHUMaHWe Ha NnaH NOAKIYEHMS
schlussplan the actuator.

[ns nogkntoueHns oborpesatens Heobxoanm
Fur den Anschluf der Heizung (HZ) ist Dauer- Heater requires constant power supply YCTaHOBMBLUMACS TOK
strom notwendig



Elektrischer Stellantrieb 5114-7070
Electric actuator
AnekTponpusog |

Ersatzteilliste / spare parts list / epeueHb 3anyacTen

CADH.5114.00

Abdeckhaube-Gruppe

R
pl=)

[906680680608080606660808 06080808

CRAH.1400.00 CSTZ.5114.00

Handrad-Gruppe Zahnstange-Gruppe

CHRM.5114.A0 CAST.5114.

Rickmelde-Gruppe Antriebssteuerungs-Gruppe

0808009000V OOOE HOSDSDOOOE)




