Elektropneumatischer Stellungsregler 6136-7010

: e N
Electropneumatic positioner
ANeKTPONHeBMAaTUYECKMNIA NO3ULIUOHEP

Baureihen
Series
Séries

e SR6136

Elektropneumatischer Stellungsregler Electropneumatic positioner for series ST 61.. AnekTponHeBMaTUYECKUIA NO3ULUOHEP ANs
fiir pneumatische Stellantriebe pneumatic actuators NHeBMaTHYeCKUX UCMONTHUTENbHbIX MEXaHU3MOB
der Baureihe ST 61.. cepum ST 61..
e Automatische Initialisierung e automatic initialization e AsTOMaTWU4eCcKas MHULMaNM3aLms
e zweizeiliges LCD-Display e twoline LCD display e [IByxcTpouHbii XK-gucnnei
e einfache Menii gefiihrte Parametrierung e simple menu-assisted parameter setting . [pocToe MeHIo 41151 yCTaHOBKM NapamMeTpoB
e Sicherheitsposition bei Ausfall der Hilfsenergie e safety position if auxiliary energy fails e [apaHTus paboTbl Npy OTKIIOYEHUM
e galvanische Trennung zwischen Eingang und e galvanic separation between input and check-back BCMOMOraTenbHON 3Heprum
Riickmeldung signal . [anbBaHM4YeCKoe pa3mblkaHie MeXy BXOAOM v
e  Optional: Riickmeldung 4-20mA (2-Leiter) (ly- e Optional: 4-20mA check-back signal (2-wire) (ly- 0bpaTHbIM CUrHanom
Modul) module) e [loxenaHuto: OTBETHbI curHan 4-20 MA (2-
. Optional: Alarmmodul . Optional: alarm module npoBoaHoM) (ly-moaynb)
Optional: Profibus PA Anschluss Optional: Profibus PA connection . [No xenaHuio: Mogynb CUrHana Tpesoru

Mo xenanuio: MoaknioveHue Profibus PA



Elektropneumatischer Stellungsregler
Elektropneumatic positioner
OneKTponHeBMaTMYECKUI NMO3ULIMOHEP

Arbeitsweise

Der elektropneumatischer Stellungsregler SR 6136
regelt die Position der Antriebsspindel (Istwert X) auf
den vorgegebenen Sollwert ( FlihrungsgroRe,0(4)-
20mA).

Der Hub des Antriebes wird spielfrei auf ein
hochwertiges Leitplastikpotentiometer tbertragen .Der
Mikrocontroller korrigiert ggf. den Winkelfehler des
Hubabgriffes, vergleicht die Potentiometerspannung als
Istwert x mit dem Uber die Klemmen 3 und 7
eingespeisten Sollwert w und berechnet die
StellgroReninkremente +A y. Je nach GrolRe und
Richtung der Regelabweichung (x-w) wird das
piezovorgesteuerte Zu - bzw. Abluftventil gedffnet , bis
die Regelabweichungen zu Null wird.

Der Regelalgorithmus ist ein adaptiver pradiktiver
Funfpunktregler , mit Dauerkontakt ( Schnellgang ) ,
pulslangenmoduliert (Langsamzone) .

In der Zone kleiner Regelabweichungen (adaptive
Totzone) werden keine Stellimpulse ausgegeben. Die
Totzonenadaption und eine standige Adaption der
Mindestimpulslénge im Automatikbetrieb bewirken ,daf®
die bestmdgliche Regelgenauigkeit bei kleinster
Schalthaufigkeit erreicht wird. Die Startparameter
werden wahrend der Initialisierungsphase ermittelt

Technische Daten

Sollwert x: 4-20mA bei 2 Leiteranschluss

0/4-20mA bei 3/4 Leiteranschluss
Hilfsenergie bei bei 3/4 Leiteranschluss:

Uk :18-30V DC
Innenwiderstand: Ri =5000hm (2-Leiter)

Ri =50 Ohm(3/4 Leiter)

Elektrischer Anschluss: ~ Schraubklemmen 2.5mm?
Kabeldurchfihrung: M20x1.5
Zuluftdruck max: 6 bar
Anschluss Uber Innengewinde G1/4 DIN 45141
Umgebungstemperatur: -30-+80 °C
MalRe:182x95x96,6
Schutzart:IP65

Operation

The SR 6136 electropneumatic positioner sets the
position of the drive spindle (actual value X) to the
predetermined setpoint (reference input variable,0(4)-
20mA).

The travel of the actuator is transferred without play to a
high-grade conductive plastic potentiometer. The
microcontroller corrects any change in the rotational
angle of the actuator, compares the voltage of the
potentiometer as actual value x with the specified
setpoint w over terminals 3 and 7 and calculates the
increment in the manipulated variable A y.

Depending on the size and direction of the control
deviation (x-w), the piezo pilot inlet air valve or outlet air
valve is opened until there is zero variation in deviation.
The control algorithm is an adaptive, predictive five-point
control with maintained contact, (high-speed step),
modulated pulse length (slow zone).

No control pulses are emitted in the zone for slight
control deviation (adaptive - dead zone). The dead zone
adaptation and constant adaptation of minimum pulse
length in automatic mode mean that optimum control
precision is achieved with the lowest operating
frequency. The starting parameters are recorded during
the initialization phase

Specifications

Setpoint x: 4-20mA with 2 conductor connections

0/4-20mA with 3/4 conductor connections
Aucxiliary power with 3/4 conductor connections:

Un :18-30V DC
Internal resistance: Ri =5000hm (2-wire)

Ri =50 Ohm(3/4 wire)

Electrical connection:  screw-type terminals 2.5mm?
Cable gland: M20x1.5
Inlet air pressure max: 6 bar
Connection via female thread G1/4 DIN 45141
Ambient temperature: -30-+80 °C
Dimensions:182x95x96,6
Degree of protection:IP65
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IIpuHnun padorsl

OnekTponHeBmMaTH4eckmin nosuumorep SR 6136
perynvupyeT nonoxeHue WnnHAens (daktuyeckoe
3HayeHwe X) MCMOMHUTENBHOMO Mexanuama (npusoaa) B
COOTBETCTBIM C 33AaHHbIM 3HaYeHWEM (3aAatoLLnin
napametp, 0(4)-20 ma).

XoA npuBoAa nepeaaeTcs HeNoCpPeACTBEHHO Ha
BbICOKO4YBCTBUTEMbHbIA NOTEHLMOMETP M3
TOKONPOBOASLLEro nnacTuka. MukpokoHTponnep
“cnpasnsieT, Npu HEOOXOAUMOCTH, YrNOBYIO
MOTPELUHOCTb OTKIMOHEHWS XOfia, CpaBHUBAET
HanpshkeHne NOTeHLMoMETpa Kak akTuyeckoe
3HaYeHWe X CO 3HAUEHMAMMU W, KOTOPbIE 3anm1caHbl Kak
3afjaHHble 4N KnemMm 3 1 7, 1 paccuuTbiBaeT
VHKPEMEHT ynpaBnsioLLeit nepemMeHHon +A y. B
3aBMCMMOCTI OT BENMYMHbI N HANPABNEHNS OTKIIOHEHNS
perynupyemoi BeN4MHbI OT 3a[JaHHOT0 3Ha4eHMs (X-W)
OTKPbIBAETCS Nbe30yNpaBnemblil NPUTOYHBIA UK
COOTBETCTBEHHO BbITSKHOI BEHTUIb 40 TEX MOP, MoK
OTKMOHEHWe perynupyemoit BenuunHbl OT 3aAaHHOTO
3HayeHns He ByaeT paBHO HyrHO.

AnropuT™ perynupoBaHus npeacTaenset coboi
afanTUBHbIA NPOTHO3MPYIOLLMIA NATUMO3NLIMOHHbI
PErynsTop ¢ KOHTAKTOM N0 ANUTENBLHOCTY (yCKopstoLLas
nepepaaya), € LWMPOTHO-UMMYNbCHON MOAYNALMeN (30Ha
3amMeqnenms).

B 30He Manoro oTKNOHEHUS perynupyeMoil BeNUUMHbI
OT 33A4aHHOTO 3HaYeHNs (aganTuBHas 30Ha
HEYyBCTBUTENbHOCTI) NEPECTAHOBOYHBIE UMMYMbCLI He
noaatoTcs. AganTauus 30Hbl He4yBCTBUTENBHOCTY U
MOCTOSHHasA aaanTaLms MUHUMAnNbHOM ANVHbI
nmnynsca obecneynBatoT HanbombLLy TOYHOCTb
PerynupoBaHnsi npu HauMeHbLUeih YacToTe
nepekmiodeHunit. CTapToBble napameTpbl
YCTaHaBNMBaKTCA B (hase NHULManusaLmm.

TexHuyeckue faHHble
3apaHHoe 3HaveHue X:

BcnomoratenbsHas aHeprus npu 3/4-npoBogHOM
MOAKIIOYeHNN

BHyTpeHHe conpoTusnenue: Ri =500 Om (2-npoBogHoit)

[MoaknioyeHe K 3NEKTPONUTaHWIO:

KabenbHblit BBOA:

[laBneHue nogaBaemoro Bo3gyxa, Makc.: 6 6ap
[MogknioueHne Yepes BHyTpeHHIoK pe3bby G1/4 DIN
45141

Temnepatypa okpyxatoweii cpefpl: -30-+80 °C
Pa3smepbl: 182x95x96,6

CreneHb 3awumTol: IP65
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Wichtiger Hinweise

Der SR6136 bendtigt fiir den storungsfreien Betrieb

trockene nicht gedlte Instrumentenluft:

e  Feststoffgehalt < 30um

. Drucktaupunkt 20°C unter der
Umgebungstemperatur

Bei Arbeiten am Druckluftnetz ist darauf zu achten ,dal®

eventuell vorhandene bauseitige Verschmutzungen wie

Wasser, Ol, Spane, Lotmittelrickstande usw. durch

Freiblasen beseitigt werden.

Important note

The SR6136 requires dry, grease-free instrument air for

perfect operation:

e  Solid content < 30um

e  compressed dew point 20°C beolw ambient
temperature

When working on the compressed air system, it should

be ensured that any pollution originating with the

customer, such as water, oil, particles, welding residue,

etc., is first removed by blowing it clear.
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BaxHble ykazaHus

Mpn6op SR6136 anst GecnepeboitHoil paboTbl

HyxzaeTcs B cyxoM, 6e3 mMacra Bo3ayxe.

. CopepxaHue TBEpAbIX yacTuy < 30 um

e  Touka pocbl 20°C npw Temnepatype
OKpyatoLLen cpegbl

Bo Bpems pabot Ha nHeBMOCETM HEOBXOAMMO CreauTb,

4T06bI NPUCYTCTBYHOLLME NOBOYHBIE 3arpsisHsioLLne

BELLECTBa, Takue Kak BoAa, Macro, CTpyKa, ocTaTki

natocHoro ¢ntoca 1 T.4. 6biny yaaneHs! NpoayBaeMbIM

BO3JYXOM.



