Elektrischer Stellantrieb 5113-7010
Electric actuator ...

ANeKTPMYECKUN CEepPBONPUBOA

Baureihen
Series
Cepus

e ST5113

ST 5113
Elektrischer Stellantrieb fiir Regel- und Electric actuator for modulating control and on/off dnekTpUYECKUi CepBONPUBOZ ANS PETYNUPYIoWen 1
Absperrarmaturen valves 3anopHoOM apmatypbl
. Nachlauffreier und blockierfester Stopmotor e self locking and stall-proof stop-motor . bes ceoboaHoro npobera u xecTko
. bequeme Handverstellung e  easy to use manual operation 3abrok1poBaHHbIit Stopmotor
. mechanische Hubanzeige e valve position indicator e YpobHas py4Has HacTpoika
Optional Options . MexaHuueckuii ykasaTens xofa
e Ansteuerung durch 3-Punkt Schrittregler . input signal alternatively 3-term step signal or Onuum
Einheitssignal 0/4..20 mA, 0..10 V analogue 0/4..20mA, 0..10V e YnpaBneHue TPEXTOYEYHbIM LIAroBbIM
( Feldbus auf Anfrage) (field bus on request) perynsTopoM, cTaHgapTHbIi curHan 0/4..20
e Ausrlistung mit Zusatzgeraten further accessories available mA, 0..10V

(wmHa - no 3asBke)
e lcnonHeHue ¢ AONOMHUTENBHBIMAU
npubopamm



Elektrischer Stellantrieb
Electric actuator
AneKTpUYECKM CepBONPUBOS,

Technische Daten / Technical specification / TexHuueckue aaHHbIe

5113-7020

Type I type / type ST5113- | -51 | 53 | 35 | 15 | 07 | 34 | 14 | -06
Regelkraft / operational force / Ycunue perynuposanus 6 kN

Stellweg / stroke / Xoz perynuposaHus max. 60 mm

Stellgeschwindigkeit / speed / ckopocTb perynupoBaHus mm/s 0,14 0,28 0,44 0,88 1,64 0,44 0,88 1,64
Leistungsaufnahme / Power consumption VA 15 18 46 46 80 38 38 72

MoTpebrnsemas MOLHOCTb

Motorspannung / power supply / HanpsixeHue fguratens

1~ 24V, 115V,230V,50/60 Hz *

3~400V, 50/ 60 Hz*

Betriebsart / motor rating standard / ycrosus pa6otbi

Schalthdufigkeit kurzzeitig 2 S/sek./ short-time 2 kpaTkoBpemeHHo 2 xoaalcex

Endlagenschalter / limit switches / KoneuHble Bbikmtoyatenm

4, fest verdrahtet / 2, directly wired / 2 xecTko coeanHeH

Schutzart/ protection rating/ cTeneHb 3awuThbl

IP 55, DIN VDE 0470

Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Temnepatypa
OKpyXatoLLen cpepl

-20°C...+60°C

Einbaulage / mounting position / nonoxeHue ycraHoBku

beliebig, jedoch Antrieb nicht nach unten hangend / any, except upside down /

MPON3BOMBHO, HO HE MPUBOLOM K HU3Y

Kabeleinfihrung / cable glands / Moasoa kabeneit

4xM20

Gewicht/ weight/ p Bec

10 kg

*Bei 60 Hz erhéht sich die Stellgeschwindigkeit und die Leistungsaufnahme um 20 %
For operation at 60 Hz the speed and power consumption increased by 20 %
Mpwn 60 Iy ckopocTb NepemMelLeHns 1 NoTpebnsemas MoLWHOCTb yBenuymaeTcs Ha 20%

Zusitzliche Ausstattung / Optional accessories / [lononHuTensHas ocHacTka

komnoHeHTbl/ Mit TUV/Bauteilpriifung / with TUV component mark/

Type / type / Tun

Potentiometer / potentiometer / potentiomeétre Max. 2 200, 500, 1k, 5k Ohm
Potentiometer / potentiometer / MoTeHwmomeTp Max. 2 200, 500, 1k, 5k Ohm
TaHaemHoe (nocnefosatensHoe) ucnonHewme/ Tandem Ausfiihrung / ' B

tandem version / "

Potentiometer / potentiometer / MoTexumnomeTp ¢ ceptudmkatom TUV Ha Max. 2 1000, 5000 ohm

[IMCKpeTHbINA MCMIONHUTENbHBIV OpraH perynupoBaHns DAC®

Stellungsmelder / position indicator / no3uLMOHHBIi curHanuatop MU 4522, 3-Leiter / 3-wire | Ausgang / output / signal sortie (0)4...20 mA
MU 4524, 2-Leiter / 2-wire 0.10V
ggigl‘ef:;etmk;f'g@ﬁg;:f:ﬂijr contactoss MU 4586 Eingang / BXOHOi chrHan 4.20mA, 2.10V
[lBoitHoit npeobpasoBaTenb yrna BpalleHIs, GeCKOHTAKTHbI Ausgang / BuixoHOH curHan 4..20mA, 2.10V
Analoge Stellungsregler /analoge positioner / aHanoroebIi NoauLMoHep RE 3442 Eingang / BxoaHoM curHan (0)4..20mA 0..10V
Ausgang / BbIXO[HOW curHan
Digitale Stellungsregler / digital positioner / ucpoBoit nouumoHep RE 3446 Eingang / BxopHoit curHan (0)4...20mA 0..10 V
Ausgang / BbIXO[HOW cUrHan 4.20mA, 2...10V
Bussystem CAN-Open BS 4591 Eingang / BxopHoi curkan 4..20mA,2.10V
Cuctema Wi CAN-Open Ausgang / BbIXOAHO curHan 4..20mA, 2.10V
gfoﬁbus DP/ B;Si{)stergp BS 4581 Eingang / BXOSHOW curHan 4..20mA, 2.10V
MCTeMa LMK FTOTIous Ausgang / BbIXO[HO# cUrHan 4.20mA, 2.10V
Digital Actuator Control DAC® Eingang / BxopHoit curnan 4..20mA, 2.10V
9 4 RE 3581 Ausgang / BbIXOLHO# curHan 4..20mA, 2.10V

Heizwiderstand / heater / Tennosoe conpoTvereHne

24V, 115V,230V,8W

sonstige zusatzliche Ausstattungen auf Anfrage /other options available on request / npoyas fononHuTenbHas ocHacTka no 3anpocy




Elektrischer Stellantrieb
Electric actuator
AneKTpUYECKM CepBONPUBOS,

Funktion

Ein blockierfester Wechselstrom Stopmotor treibt tiber
ein Stirnradgetriebe eine Hubspindel an. An der die
Hubbewegung ausfiihrenden Spindelmutter ist iiber eine
vorgespannte Federkupplung die Ventilspindel mit dem
Ventilkegel befestigt. Erreicht der Ventilkegel die End-
lage, so kann die Getriebespindel bis zur Abschaltung
durch die Endschalter weiter bewegt und damit eine
definierte SchlieRkraft erzeugt werden.

Durch Driicken des Handhebels kann der Motor aus-
und das Handrad eingekuppelt werden.

Fur die Antriebe werden ausschlieBlich magnetisch ge-
bremste nachlauffreie Stopmotoren verwendet. Diese
Motoren sind blockierfest und bendtigen keinen Uber-
lastschutz. Sofern bei einzelnen Typen die véllige
Blockierfestigkeit nicht gewéahrleistet ist, sind Ubertem-
peraturausléser eingewickelt und potentialfrei heraus-
gefihrt.

Die Schichtung des Tellerfederpaketes ist fiir
verschiedene Anwendungen in Bild 1 dargestellt.

Zusétzliche Ausstattung
Stellungsriickmeldung:

Die Stellung des elektrischen Antriebes kann durch ein
ohmsches Signal oder durch ein Messumformer in 2-
Leiter oder 3-Leitertechnik als elektrisches Signal 4.. 20
mA an die Leitwarte weitergegeben werden.

Stellungsregler:

Durch den Einsatz eines Stellungsreglers wird der
Antrieb entsprechend dem Eingangssignal auf den
vorgegebenen Hub positioniert.

Der Ist-Hub kann als Einheitssignal aus dem Antrieb
herausgefiihrt werden.

Mit dem digitalen Stellungsregler sind dartiber hinaus
noch weitere Funktionen wie Selbstinitialisierung,
Selbstadaption und Funktioniberwachung mdglich
(siehe Datenblatt Stellungsregler RE 344 ).

Heizwiderstand:
Zum Schutz der elektrischen Einrichtungen beim
Einsatz der elektrischen Antriebe in Umgebungen mit

Taupunktunterschreitung (z.B. im Freien), ist der Einbau
einer Heizung erforderlich

Function

A spindle is driven by a stall-proof AC-motor via a gear.
The actuator coupling incorporates a disc spring
arrangement allowing some actuator over-travel after
the valve is fully closed. This ensures tight valve shut-
off. By pressing the lever of the handwheel the motor is
disconnected and the actuator can be operated
manually.

Magnetically braked, non overriding motors are used
exclusively for actuators. These motors are stall-proof
and do not require any overload protection. If the
complete stall-proof system is not guaranteed in
individual models, overtemperature tripping devices are
located in the coil and are designed to be potential-free.

The arrangement of disc springs for different
applications is show in figure 1.

Additional Options
Position indicator:

The position of the electric actuator can be signalised by
a potentiometer or through a position indicator with two
or three wire technique with a standard 4..20 mA output
signal.

Positioner :

The positioner sets the stroke of the actuator according
to the input signal.

The actual stroke can be taken with the output signal to
aDDC.

With the digital positioner additional features are
available as self initialisation, self adaptation, self
monitoring (see separate data sheet positioners RE
344 ).

Heating:

Heating is recommended to protect the electrical parts
of the actuator against condensation.

5113-7030
|

MpuHuMn gelicTeuA

XecTko 3a6M10KMPOBaHHbI NEPMEHHOTO TOka
3NeKTPOABUraTeNb MIHOBEHHOWM OCTaHOBKM MPUBOAWT B
ABWKEHIE Yepes LeCTePeHYaTyIo Nepeaady WNUHAEMb.
Ha raitke WnMHaens Yepe3 NOmKUMHYI0 NPYXXUHY
3aKkpenneH cam LINWHAENb KnanaHa ¢ KOHYCOM KnanaHa
. [pn pocTvxeHNM KoHyca knanaHa KOHEYHOro
NONOXEHWS, LWNMHAENb NPUBOAA MOXET NPOABUHYT
Aanblue A0 OTKMIOYEHNS KOHEYHbIM BbIKIoYaTenem 1
Mpy 3TOM NPOU3BECTM ONPEAENeHHOe ycunme
3aKpbITHS.

Havyartaem Ha PYKOATKY MOXHO OTKNHOYWUTL ABUratesnb n
NOAKMHYNTD py‘JHOVI MaxoBKK .

[inst NpUBOAIOB UCMONbB3YHTCS UCKMIOYUTENBHO
MarHuTHO-TopMo3sLne ceoboaHble oT npobera
3MeKTPOABUraTen MrHOBEHHOW OCTAHOBKN T
ABUraTeny XecTko 3abnokupoBaHs! He TpedyT
3alUMTLI OT Neperpy3ki. B oTaenbHbIX TUNax nonHas
BnokvpoBKa He NpeaycMaTpUBaeTCs , OfiHAKO
1Cnonb3yeTcs BbIKMIOYaloLLEe YCTPOINCTBO ,
cpabarblBatoLLiee Npu neperpese 1 UCMIONHEHHOe Kaka
6e3noTeHumnanbHoe.

PacnpegeneHue CroeB nakeTos MpyXuH Ans
Pa3mu4HbIX Cry4YaeB NPEACTABMEHO Ha puc. 1.

ﬂOﬂOﬂHMTeanoe OGOPyAOBaHVIe
O6paTHbIN CUrHan NonoXeHus::

[MonoxeHue aNeKTPUYECKOro NPUBOAA BO3MOXHO
nepepaTh Jarnee ¢ noMoLybto ohm-curHana unm
npeobpasoBaTens U3MePEHNI B 2-X Ui 3-x NPOBOAHOM
VCTIONHEHWUM KaK 3NEKTPUYECKUA CUrHan Ha
OMCNETYEPCKMIA YMbT.

TMo3uynoHep:

C NOMOLLbIONO3NLIMOHEPa NPUBOL, MO3ULIMOHUPYETCS B
COOTBETCTBIUM CO BXOAHbIM CUrHanoM Ha Tpebyemom
Xoge.

TekyLuee 3Ha4eHre Xofia BOIMOXHO NONy4nTb OT
Mp1BOAA KaK CTaHAapTHbIA curHan. C auruTanbHbim
MO3VLMOHEPOM BO3MOXHO Takke Mpoume dyHKLN
BbIMOMHATH , KAk CaMoafianTaLysi, CaMOMHULManmM3aLust
1 KOHTPOMb paboTb

(cM. okymeHT ans nosuumoHepa RE 344 ).

Tennosoe conpoTuBeHKe :
[ins 3aLmTbl ANeKTPUYEeCKMX yCTPOCTB Npu
MCTIONb30BaHUI ANEKTPUYECKUX MPUBOLOB B

OKpYXatoLLel Cpeae , UMEIoLLEeN NPEBbILIEHNE TOUKM
POChI PEKOMEHLYETCS UCTIOMNb30BaHNe NOAorpesa.



Elektrischer Stellantrieb

Electric actuator

AneKTpUYECKM CepBONPUBOS,

Durchgangsventil

Verteilventil

3-fach geschichtet
30 x@25 x@12,2 x 1,25

Mischventil

3-fach geschichtet
30 x@25 x@12,2 x 1,25

Speisewasserregelventil Feed-water

MV 5391

3-fach geschichtet
30 x@25 x@12,2 x 1,25

Robinet a soupape
motorisé a4 passage droit
Montage en répartiteur

Two-way valve

Diverting service

triple stacked assemblées trois par trois
30 x@25 x@12,2x 1,25 30 x@25 x312,2x 1,25

Mixing function Montage en mélangeur

triple stacked assemblées trois par trois
30 x@25 x@12,2x 1,25 30 x@25 x312,2x 1,25

soupape de régulation
control valve d'alimentationd'eau
triple stacked assemblées trois par trois
30 x@25 x@12,2x 1,25 30 x@25 x312,2x 1,25

5113-7040

Bild 1 /figure 1: Schichtung der Federkupplung / arrangement of disc spring coupling / Pacnpegenenue cnoes NpyXwHHOIO COeANHEHMS!

Massblatt / dimension sheet / Paamepbl

Freilassen zum Abnehmen der Haube
Keep clear for hood remove
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Elektrischer Stellantrieb 5113-7050
Electric actuator
AnekTpuyeckuin cepsonpmeoa |

Elektrischer Anschlussplan / Terminal connection / 3nektpuyeckne noaknoyYeHUs
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Zubehdr/Accessories/Accessoires

R Sy Zusatzliche Verdrahtung fiir Antriebe
POT 1 mit Thermoschalter:

Additional wiring necessary for actuators

with temperature switch:

Cablage additionelle pour actuateur avec

ﬂ [ 1 interupteur thermique:
00 %

MU 4522 N K4 K¥ ST 5113-07
| || N

ad
RE 3442

R
2LV
P KL|KS K6 | |61]62 163 ST 5113-06 @
mA TN

POT 1 POT 2 HZ] T serpratent
. ik EL Do test direction of travel
[ M [ M EZ ’7?77 ¢ Faire test de diréction
‘21‘22‘23‘ ‘zu‘zg‘zs‘ ‘31‘32‘ ‘PE‘N‘L‘éS‘és‘ﬂ‘sB‘é‘)‘
E1 Wegschalter Endlage AUF POT Potentiometer c Kondensator
limit switch open position potentiometer Capacitor
XopoBo# Boikrtoyatenb  Monoxerne OTKP [MoTeHumomeTp KoHgeHcatop
E2 Wegschalter Endlage ZU HZ Heizwiderstand B1 Thermoschalter
limit switch close position heater Temperature switch
Xogosoi Bbikntovatens  Monoxerne 3AKP Tennosoe conpoTUBnEHne TepmoBbIkntoyaTenb
E3 Wegschalter Meldung von Zwischenstellungen MU MeRumformer L1 Spule fir Hubrlickmeldung
limit switch Intermediate position position indicator Feedback coil
XopnoBoi Bbikntoyatens  CurHan o npoMeX. NONoXeHUn MpeobpasoBatens U3mepeHnin Bobine de recopie
E4 Wegschalter Meldung von Zwischenstellungen RE Stellungsregler
limit switch Intermediate position Positioner
XopoBo# Bblkioyatens  CurHanu o npoMeX. NONOXeHUM MosuuuoHep

Fur den Anschluss der Heizung (HZ) ist Dauerstrom notwendig / Heater requires constant power supply / Prévoir alimentation électrique permanente pour chauffage
Achtung Note BHumanwue:

Verbindlich ist dem Antrieb beigefiigter Anschlussplan Binding is only the wiring diagram enclosed to the CM. Takoke NnaH npeacTaBneHHbIN NOAKITYEHNI
actuator.



Elektrischer Stellantrieb
Electric actuator
AneKTpUYECKM CepBONPUBOS,

Ersatzteilliste / spare parts list / [epeyeHb 3anyacTeit
Abdeckhaube-Grupe: rpynna koxyxa ; Motor-Gruppe : rpynna asuratens :
Handrad-Grueppe : rpynna py4Horo Maxoeuka ;

CADH.5113.00
Abdeckhaube-Gruppe
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Motor-Gruppe
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5113-7060

Schaltstangen-Gruppe: rpynna ynpaenstouei wraHrv , Zahnrag — Gruppe: 'pynna wectepeHok ; Getriebespindel-Gruppe : rpynna wnuHaens npueoaa ,

DOORGOCOIJOA
212x@18x1,0

CZRA51130009

[ }

DOORGOSOEJOA?

28 x212x1,0

o

Zahnrad-Gruppe 1

Zahnrad-Gruppe 2

Zahnrad-Gruppe 3

Zahnrad-Gruppe 4

ST 5113-06/07 | CZRA.5113.10 CZRA.5113.20 | CZRA.5113.30 -
ST 5113-14/15 CZRA.5113.11 CZRA.5113.21 CZRA.5113.31 -
2 4 3
DOORGO80EEOA DOORGOCOIJOA
28 x212x05 212X @18 x1,0
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Zahnrad-Gruppe 1

Zahnrad-Gruppe 2

Zahnrad-Gruppe 3

Zahnrad-Gruppe 4

ST 5113-34/35
ST 5113-51/53

CZRA.5113.11
CZRA5113.11

CZRA.5113.22
CZRA.5113.23

CZRA.5113.30
CZRA.5113.30

CZRA.5113.40
CZRA.5113.41




